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Rotační pohyb neinerciální soustavy

a'=
d' v'
d t

=
dv '
d t

−×v' =d
d t

v−×r '− ×v '=

=
dv
d t

−
d
d t

 ×r '− ×v '= a−
d 
d t

×r '−×
dr '
d t

−×v '=

=a−×r '−×v−×v '= a−×r '−×v '×r '−×v '=

=a−×r '−×v '−× ×r '−×v '=

=a−×r '−× ×r '−2 ×v '

Eule
rov

a s
íla

Ods
tře

div
á s

íla

Cori
oli

so
va

 sí
la

d A
d t

=d' A
d t

×A v=v '×r '

v=×r ' dr '
d t

=×r ' v=v '×r '


	Snímek 37

